SELBSTVERRIEGELNDE SAUGGREIFER MIT ZUGENTRIEGELUNG

Ihr Einsatz erfordert keinen Anschluss an eine Vakuumquelle, da
der Gegenstand selbst die Luft beim Aufsetzen aus ihrem Inneren
evakuiert; ein integriertes Riickschlagventil verhindert dann das
Wiedereindringen und halt sie so im Vakuum.

Um das zuriickgehaltene Teil zu entriegeln, heben Sie es einfach
einige Millimeter an; dies 6ffnet das Riickschlagventil, das durch
Einbringen von Luft in den Saugnapf den Luftdruck im Inneren und
damit die Freigabe des Teils wiederherstellt.

Dadurch, dass eventuelle Verluste nicht wieder zuriickgewonnen
werden konnen, ist der Einsatz nur flir Gegenstande zu empfehlen,
die glatte und undurchlassige Oberflachen haben, wie Glas, polierte
Bleche, geschliffener Marmor und Ahnliches. Sie eignen sich
besonders fiir Glashaltewagen, zur Zufiihrung zu Robotersystemen.
Sie bestehen aus vernickeltem Messing und haben eine
Fiihrungsbuchse aus Stahl; auf Wunsch kénnen sie auch in einer
Verdrehsicherung angeboten werden.
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SAUGGREIFER MIT VULKANISIERTER HALTERUNG ALS ERSATZTEIL

Art \ Starke Volumen A B D E G H Material Gewicht
. kg cm? Y] 1) 7] Halterung g

08 50 40 * ‘ 4.90 9.8 31 G3/8" 50 16.0 6.5 29.0 Stahl 38.5
08 75 40 * ‘ 11.04 27.8 31 G3/8" 75 25.0 9.0 38.0 Stahl 579
08 100 40 * ‘ 19.62 41.3 32 G3/8" 100 26.0 9.0 39.0 Stahl 78.3
08 100 50 * \ 19.62 70.3 32 G3/8" 100 305 15.0 435 Stahl 74.8

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: B= BENZ-Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silicon
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SELBSTVERRIEGELNDE SAUGGREIFER MIT ZUGENTRIEGELUNG
Art ‘ Starke D E H Sauggreifer Gewicht
. ‘ kg 1) Art. g
17 50 40 * ‘ 4.90 50 16 90 08 50 40 436
177540 * ‘ 11.04 75 25 99 087540 458
17 100 40 * \ 19.62 100 26 100 08100 40 474
17100 50 * \ 19.62 100 30 104 08 100 50 473

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollsténdigen: B= BENZ-Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silicon

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.
mm g _ ke
254 4536 ~ 0.4536

Umwandlungsverhaltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; inch = ; pounds =

1.133
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SELBSTVERRIEGELNDE SAUGGREIFER MIT ZUGENTRIEGELUNG

SAUGGREIFER MIT HALTERUNG, ALS ERSATZTEIL

Art ‘ Starke  Volumen A B D E G H Sauggreifer Halterung Material Gewicht
: kg cm? 1] 1] g Art. Art. Halterung g
086010 * \ 7.06 16.1 15 G1/4" 60 22 9.5 36 016010 0008 22 Aluminium 20.8
088510 * \ 14.18 488 25 Gl1/4" 8 41 140 55 018510 0008 28 Aluminium 49.3

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon

E ’ Sauggreifer
<
14 7
LN
H
% Nutmutter
- KM6
55 ‘ | ‘
I
g L
Schl. 25
$30x1 5
SELBSTVERRIEGELNDE SAUGGREIFER MIT ZUGENTRIEGELUNG
Art ‘ Starke D E H Sauggreifer Gewicht
: \ kg 0 Art. g
176010 * \ 7.06 60 22 96 086010 415
178510 * ‘ 1418 85 41 115 088510 444

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= lbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.
mm g _ ke

254 4536 ~ 0.4536

Umwandlungsverhaltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; inch = ; pounds =



EINBAUSAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS

Die Eigenschaft dieser Sauggreifer ist, dass die
Ansaugung und somit die Vakuumerzeugung nur
dann erfolgt, wenn die zu haltende Last auf die
Dichtungskugel wirkt des Verschlusses einwirkt.
Die Griffflache wird bei dieser Ausfiihrung durch
eine 0-Ring-Dichtung aus Silikon begrenzt, die auch
die Abdichtung des Vakuums gewahrleistet.
Speziell fiir Vakuum-Arbeitsplatten entwickelt,
bestehen diese eingebauten Saugnapfe vollstandig
aus eloxiertem Aluminium.

3D-Zeichnungen sind auf der Website www.vuototecnica.net verfiighar
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EINBAUSAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS
Art ‘ Starke  Volumen B d D E F G H | 0-Ring  Gewicht
. - kg cm? 7] 1) 4] Art. g
050110 ‘ 9.80 2.1 35x15 50 59 9 3 27 66 27 000514 248
050210 ‘ 13.60 3.0 35x15 59 68 9 3 27 66 27 000515 268
050310 ‘ 18.10 39 35x1.5 68 7 9 3 27 66 21 000516 294
050410 ‘ 29.70 6.3 35x1.5 87 96 9 3 27 66 21 000519 358

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.
mm g _ ke
254 4536 ~ 0.4536

Umwandlungsverhaltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; inch = ; pounds =

1.135
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EINBAUSAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS

Die Funktionsweise dieser Sauggreifer ist die gleiche
wie oben beschrieben; sie unterscheiden sich nur

in der Dichtung, die in diesen aus den in der Tabelle
aufgefiihrten flachen Sauggreifer besteht.

Sie werden besonders fiir die Glasindustrie und in
allen Fallen empfohlen, in denen die Verwendung von
Magnetplatten nicht moglich ist.

Sie bestehen aus eloxiertem Aluminium, konnen aber
auf Wunsch auch mit anderen Metallen hergestellt
werden.
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Art Starke Volumen A B C D E F H N Gewicht
: kg cm? ] [ [ ] [} g
016515* 8.29 9.1 68 63 59 65 3 7 17 27 214
* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon
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EINBAUSAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS
Art Starke A B © D E H M Ringmutter Sauggreifer Gewicht
: kg 0 1] 0 @ Art. g
056515* 8.29 69 25x1.5 40 65 19 80 22 KM 5 016515 262

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.
mm g _ ke
254 4536 ~ 0.4536

Umwandlungsverhaltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; inch = ; pounds =



EINBAUSAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS

3D-Zeichnungen sind auf der Website www.vuototecnica.net verfiighar
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Art Starke Volumen A B c D E F H N Gewicht
: kg cm?® ] ] [% 1% 1) g
018515* 1418 13.0 68 63 59 85 3 7 17 27 29.7
0111010 * 23.74 24.9 96 91 87 114 3 8 17 54 443
0115010 * 45.00 75.7 133 125 118 154 4 11 23 64 112.0
* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon
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EINBAUSAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS
Art Starke A B © D E H M Ringmutter Sauggreifer Gewicht
: kg 7 ? ? 0 Art. g
058515* 1418 69 25x1.5 40 85 19 80 22 KM 5 018515 272
0511010 * 23.74 97 25x%15 40 114 19 80 22 KM 5 0111010 422
0515010 * 45.00 135 35x15 80 154 25 86 32 KM 7 0115010 894

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.
g kg
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Umwandlungsverhaltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; inch = %4 ; pounds = 1536 - 04536

1.137
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SPEZIAL-EINBAUSAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS

Die Eigenart diese Sauggreifer ist, dass die Ansaugung und somit die
Vakuumerzeugung nur dann erfolgt, wenn die zu haltende Last auf die
Dichtungskugel wirkt des Verschlusses einwirkt.

Speziell fiir die Vakuumarbeitsplatten von
Holzbearbeitungsmaschinen entwickelt, unterscheiden sie sich von
den oben beschriebenen durch die Prazision ihrer zylindrischen
Halterung, die gleichgerichtet ist, und durch den quadratischen
Verschlusshlock, mit dem sie ausgestattet sind, der die doppelte
Funktion hat, die Drehung des Sauggreifers zu verhindern und die
Verbindung zum Sauger zu ermdglichen.

Die kalt montierten Sauggreifer sind die in der Tabelle aufgefiihrten
flachen in den verschiedenen Mischungen.

Die Halterung dieser Sauggreifer besteht aus eloxiertem Aluminium,
wahrend der Schlieblock aus Messing besteht.

ERSATZTEILSAUGGREIFER

Art Starke Volumen B C D E F H Gewicht
: kg cm? %} %} @ @ g

016515* 8.29 9.1 68 63 59 65 3 7 17 27 214
* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbesténdiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon
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SPEZIAL-EINBAUSAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS

Art Starke A B © D E F G H M  Sauggreifer Gewicht
: kg @ 7 7 /] Art. g

056515M * 8.29 69 40 M5 65 19 315 16.0 51.5 20 016515 456

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.
g kg

S pounds = e G * 0453

Umwandlungsverhaltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; inch = ;n;r;



SPEZIAL-EINBAUSAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS

3D-Zeichnungen sind auf der Website www.vuototecnica.net verfiighar
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ERSATZTEILSAUGGREIFER
Art Starke Volumen A B c D E F H N Gewicht
: kg cm? ] % (7] % @ g
016515* 8.29 9.1 68 63 59 65 3 7 17 27 214
* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbesténdiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon
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SPEZIAL-EINBAUSAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS
Art Starke A B D E F G H Sauggreifer  Gewicht
: kg @ 2 ? Art. g
05 65 65 * 8.29 69 40 65 19 47.5 145 67.5 016515 528

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.
g kg

- B ) Coooomm B B
Umwandlungsverhaltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; inch = %4 ; pounds = 1536 - 04536

1.139



SPEZIAL-EINBAUSAUGGREIFER MIR KUGELVERSCHLUSS
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ERSATZTEILSAUGGREIFER
At  Stirke  Volumen A B c D E F H N Gewicht

. \ kg cm? @ 1) @ @ 4] g

018515% 1418 13.0 68 63 59 85 3 7 17 27 297
0111010% 2374 249 9% 91 87 114 3 8 17 54 443

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon
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SPEZIAL-EINBAUSAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS
Art ‘ Starke A B C D E F G H M Sauggreifer Gewicht
. ‘ kg 1] 1) 1] 1] Art. g
|
058515M* 1418 69 40 M5 85 19 315 16.0 51.5 20 018515 466
0511010 M * ‘ 23.74 97 40 M5 114 19 320 16.0 52.0 20 0111010 614

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= lbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.
mm g _ ke
254 4536 ~ 0.4536

Umwandlungsverhaltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; inch = ; pounds =

1.140



SPEZIAL-EINBAUSAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS
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ERSATZTEILSAUGGREIFER

Art Starke Volumen A B C D E
: kg cm® [} [} %} [}

018515 * 1418 13.0 68 63 59 85 3
0111010 * 23.74 24.9 96 91 87 114 3

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbesténdiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon
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SPEZIAL-EINBAUSAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS

Stirke A B D E F

Art. kg 0 0 0
05 85 65 * 14.18 69 40 85 19 475
05110 65 * 23.74 97 40 114 19 480

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon

14.5
14.5

H

67.5
68.0
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H N Gewicht
g

17 27 29.7

17 54 443

Sauggreifer  Gewicht
Art. g

018515 536
0111010 674

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.

g kg

- B ) Coooomm B B
Umwandlungsverhaltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; inch = ; pounds = 1536 - 04536

254

1.141



HALTERUNGEN MIT VERSENKBAREM ANSCHLAGSTIFT

Die Halterungen mit Riickmeldestift sind so konzipiert, dass eine
schnelle Zentrierung der zu klemmenden Last mit den Sauggreifer auf
die Ebene der Maschinen ermdglicht wird.

Der Anschlagbolzen, der an einem Kolben befestigt ist, wird durch ein
Vakuum wahrend der Phase der Riickfihrung und Dauerhaftigkeit in
seinem Sitz und durch eine Edelstahlfeder zum Entweichen betatigt.
Die Befestigung dieser Halterugnen an der Arbeitsflache ist
mechanisch.

Der Anschlagstift ist aus Kunststoff, die Halterung dagegen ist aus
eloxiertem Aluminium.

StandardmaRig sind sie mit einer Schnellkupplung fiir den
Vakuumanschluss ausgestattet.

3D-Zeichnungen sind auf der Website www.vuototecnica.net verfiighar
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Halterung Runder Sauggreifer mit Kugelverschluss
mit einziehbarem Schlagbolzen und selbstverrigelnde Halterung
A
B
H
L F
Fir Rohr @ 8 aussen & -
CN .
- ZI G1/4
E = == — ¥
6
C
D
HALTERUNGEN MIT VERSENKBAREM ANSCHLAGSTIFT
At A B c D E F G H Gewicht
) \ 2 ) ) kg
230110 \ 80 30 53 110 18 45 12 63 0.690
230115 \ 80 30 53 110 18 64 12 99 0.846
230210 \ 80 30 53 110 18 75 12 110 0.956
230510 \ 80 30 53 110 18 110 12 180 1.280
Umwandlungsverhaltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; inch = —m_. pounds = 9 . kg
' ‘ ' 254 ' 4536  0.4536

1.142



RUNDE SAUGGREIFER MIT SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG

Diese Sauggreifer sind echte mobile Spannsysteme.
Sie bestehen aus:
Eine robuste, eloxierte Aluminiumhalterung mit

einer groRen Oberflache an der Basis, die von einer
Dichtung begrenzt wird, die dazu dient, ihn am
Tisch zu befestigen.

- Ein standardmaRig runder flacher Sauggreifer, der
kalt am oberen Teil der Halterung montiert ist, zur
Aufnahme der zu haltenden Last.

- Zwei Schnellkupplungen fiir den
Vakuumanschluss.

Das Abfangen des Vakuums zum Greifen und

Losen des Tragers von der Auflageflache sowie

zum Greifen und Losen der Last kann mit Dreiwege-

Vakuumventilen oder Magnetventilen erfolgen.
Alle Sauggreifer mit selbstverriegelnder Halterung
dieser und der anderen Serie, mit der Greifflache
auf gleicher Hohe, konnen gleichzeitig verwendet
werden, auch wenn sie von unterschiedlicher Art 1
und GroBe sind.

3D-Zeichnungen sind auf der Website www.vuototecnica.net verfiighar

H
ERSATZTEILSAUGGREIFER
Art Starke Volumen A B C D E F H N Gewicht
: kg cm? ] ] ] ] [} g
018515* 14.18 13.0 68 63 59 85 3 7 17 27 29.7
0111010 * 23.74 24.9 96 91 87 114 3 8 17 54 443
0115010 * 45.00 5.7 133 125 118 154 4 11 23 64 112.0
* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= lbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon
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SAUGGREIFER MIT SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG
Art Starke A B C D E F G H Sauggreifer 0-Ring Gewicht
: kg [} @ @ Art. Art. kg

168515 * 14.5 98 60 41 85 17 49.0 56.0 54.5 018515 0016 06 0.542
1611010 * 24.0 125 88 58 114 17 50.0 56.0 54.5 0111010 001607 1.056
16 150 10 * 45.0 165 120 76 154 23 495 575 545 0115010 001608 1.858

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.
mm g _ ke
254 4536 ~ 0.4536

Umwandlungsverhaltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; inch = ; pounds =

1.143
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RECHTECKIGE SAUGGREIFER MIT SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG

Diese Sauggreifer sind echte mobile Spannsysteme.

Sie bestehen aus:

- Eine robuste, eloxierte Aluminiumhalterung mit
einer groRen Oberflache an der Basis, die von einer
Dichtung begrenzt wird, die dazu dient, ihn am
Tisch zu befestigen.

- Ein standardmaRig rechteckiger flacher
Sauggreifer, der kalt am oberen Teil der Halterung
montiert ist, zur Aufnahme der zu haltenden Last.

- Zwei Schnellkupplungen fiir den
Vakuumanschluss.

Das Abfangen des Vakuums zum Greifen und

Losen des Tragers von der Auflageflache sowie

zum Greifen und Losen der Last kann mit Dreiwege-

Vakuumventilen oder Magnetventilen erfolgen.

Alle Sauggreifer mit selbstverriegelnder Halterung

dieser und der anderen Serie, mit der Greifflache

auf gleicher Hohe, konnen gleichzeitig verwendet
werden, auch wenn sie von unterschiedlicher Art
und GroBe sind.

ERSATZTEILSAUGGREIFER

At  Stitke Voumen A B E F 6 H L M N 0
: - kg cm?
014075* ‘ 6.7 9.2 64 29 3 7.5 6.5 16.0 75 40 59 24
0112090 * ‘ 24.0 429 107 78 3 7.5 7.5 175 117 87 102 73
01150 75 * ‘ 25.0 435 137 62 3 7.5 7.5 165 147 72 132 57 127
* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon
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SAUGGREIFER MIT SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG
Art ‘ Starke A B © D E F G H | L M N  Sauggreifer
: kg Art.
164075 * ‘ 6.7 41 76 48 83 160 51 565 545 305 55 265 20 014075
1612090% 240 90 120 98 128 175 50 570 545 560 102 490 70 0112090
16 150 75 * \ 250 75 150 83 144 165 50 570 545 480 130 570 55 0115075

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= 6lbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon

Q  Gewicht
g
19 15.6
68 388
52 412
0-Ring  Gewicht
Art. kg
001609  0.260
001610  1.166
001610 1077

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.

Umwandlungsverhaltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; inch =

mm
254

S pounds = e S~ 04536

g kg



EINBAUSAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS
UND SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG

Diese Sauggreifer sind echte mobile Spannsysteme. Sie bestehen aus:
- Eine robuste, eloxierte Aluminiumhalterung mit einer grofen
Oberflache an der Basis, die von einer Dichtung begrenzt wird, die
dazu dient, ihn am Tisch zu befestigen.
- Ein standardmaBig runder flacher Sauggreifer, der kalt am oberen
Teil der Halterung montiert ist, zur Aufnahme der zu haltenden Last.
- Ein Kugelverschluss, der die Eigenschaft hat, sich zu 6ffnen und
so ein Vakuum im Saugnapf zu erzeugen, nur dann, wenn die zu
haltende Last ihn aktiviert.
- Zwei Schnellkupplungen fiir den Vakuumanschluss.
Das Abfangen des Vakuums zum Greifen und Losen des Tragers von
der Auflageflache sowie zum Greifen und Losen der Last kann mit
Dreiwege-Vakuumventilen oder Magnetventilen erfolgen.
Alle Sauggreifer mit selbstverriegelnder Halterung dieser und
der anderen Serie, mit der Greifflache auf gleicher Hohe, konnen
gleichzeitig verwendet werden, auch wenn sie von unterschiedlicher
Art und GroBe sind.

3D-Zeichnungen sind auf der Website www.vuototecnica.net verfiighar

H
ERSATZTEILSAUGGREIFER
Art Starke Volumen A B c D E F H N Gewicht
: kg cm? [ %) ] % (1] g
018515* 14.18 13.0 68 63 59 85 3 7 17 27 29.7
0111010 * 23.74 24.9 96 91 87 114 3 8 17 54 443
0115010 * 45.00 75.7 133 125 118 154 4 11 23 64 112.0
* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= lbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon
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SAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS UND SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG
Art Starke A B © D E F G H | Sauggreifer 0-Ring Gewicht
: kg 7 7 7 Art. Art. kg

188515 * 14.5 98 60 41 85 17 490 56.0 545 1 018515 0016 06 0.580
1811010 * 24.0 125 88 58 114 17 50.0 560 545 1 0111010 001607 1.106
18150 10 * 45.0 165 120 76 154 23 495 575 545 1 0115010 001608 1.926

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.
mm g _ ke
254 4536 ~ 0.4536

Umwandlungsverhaltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; inch = ; pounds =

1.145



RECHTECKIGE SAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS UND
SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG

Diese Sauggreifer sind echte mobile Spannsysteme. Sie bestehen aus:

- Eine robuste, eloxierte Aluminiumhalterung mit einer groen
Oberflache an der Basis, die von einer Dichtung begrenzt wird, die
dazu dient, ihn am Tisch zu befestigen.

- Ein standardmaBig rechteckiger flacher Sauggreifer, der kalt am
oberen Teil der Halterung montiert ist, zur Aufnahme der
zu haltenden Last.

- Ein Kugelverschluss, der die Eigenschaft hat, sich
zu 6ffnen und so ein Vakuum im Saugnapf zu
erzeugen, nur dann, wenn die zu haltende Last ihn
aktiviert.

- Zwei Schnellkupplungen fiir den Vakuumanschluss.

Das Abfangen des Vakuums zum Greifen und

Losen des Tragers von der Auflageflache sowie

zum Greifen und Losen der Last kann mit Dreiwege-

Vakuumventilen oder Magnetventilen erfolgen.

Alle Sauggreifer mit selbstverriegelnder Halterung dieser und

der anderen Serie, mit der Greifflache auf gleicher Hohe, konnen

gleichzeitig verwendet werden, auch wenn sie von unterschiedlicher

Art und GroBe sind.

3D-Zeichnungen sind auf der Website www.vuototecnica.net verfiighar

ERSATZTEILSAUGGREIFER

Art ‘ Starke  Volumen A B E F G H L M N 0 P Q Gewicht

kg cm? g

|
014075* ‘ 6.7 9.2 64 29 3 7.5 6.5 160 75 40 59 24 54 19 15.6
0112090 * ‘ 24.0 429 107 78 3 7.5 7.5 175 117 87 102 73 97 68 388
01150 75 * ‘ 25.0 435 137 62 3 75 7.5 165 147 72 132 57 127 52 4.2

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= lbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon
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SAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS UND SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG
‘ Starke A B c D E F G 1 L M N 0 P Sauggreifer 0-Ring  Gewicht

L5 kg Art. Art. kg
1812090 * 24.0 90 120 98 128 175 50 570 560 102 49.0 350 1 350 0112090 001610 1.224

1815075 * 250 75 150 83 144 165 50 570 480 130 570 275 1 275 0116075 001610 1.194

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon

184075* ‘ 6.7 41 76 48 83 160 51 565 415 55 265 1560 2 21.0 014075 001609 0.352

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.
mm g _ ke
254 4536 ~ 0.4536

Umwandlungsverhaltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; inch = ; pounds =

1.146



RUNDE SAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS
UND SELBSTVERRIGELNDER HALTERUNG

Diese Sauggreifer sind echte mobile Spannsysteme.

Sie bestehen aus:

- Eine robuste Aluminiumhalterung mit einer groen Oberflache an der Basis, die von
einer Dichtung begrenzt wird, die dazu dient, ihn am Tisch zu befestigen.

- Ein standardmaBig runder flacher Sauggreifer, der kalt am oberen Teil der Halterung
montiert ist, zur Aufnahme der zu haltenden Last.

- Ein Kugelverschluss, der die Eigenschaft hat, sich zu 6ffnen und so ein Vakuum im
Saugnapf zu erzeugen, nur dann, wenn die zu haltende Last ihn aktiviert.

- Zwei Schnellkupplungen fiir den Vakuumanschluss.

Ein Kugelverschluss, der die Eigenschaft hat, sich zu 6ffnen und so ein Vakuum im

Saugnapf zu erzeugen, nur dann, wenn die zu haltende Last ihn aktiviert.

Das Abfangen des Vakuums zum Greifen und Losen des Tragers von der Auflageflache

sowie zum Greifen und Losen der Last kann mit Dreiwege-Vakuumventilen oder

Magnetventilen erfolgen.

Alle Sauggreifer mit selbstverriegelnder Halterung dieser und der anderen Serie, mit der

Greifflache auf gleicher Hohe, konnen gleichzeitig verwendet werden, auch wenn sie von

unterschiedlicher Art und GroRe sind.

Hinweis: Mit Code 28 statt 18 sind sie mit dem rechten Halter fiir die mechanische

3D-Zeichnungen sind auf der Website www.vuototecnica.net verfiighar

Befestigung erhéltlich. 1
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At . Stirke  Volumen A B c D E F H N Gewicht
: \ kg cm? Y] Y] @ Y] 1] g

018515M* 1418 13.0 68 63 59 85 3 7 17 53 262
0111010M* 2374 249 96 91 87 114 3 8 17 80 401
01150 10M* 4500 757 133 125 18 154 4 1 23 n7 983
0125020% 12260 200.0 235 227 220 254 4 1 23 220 1886

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= lbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon; BA= schmutzabweisender Biond
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SAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS UND SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG
Art ‘ Starke A B c D F G | L M Sauggreifer 0-Ring Gewicht
: - kg 0 0 0 Art. Art. kg

18 85 15/90 MT * \ 14.18 60 98 42 85 17 85.0 1 30 12 018515M 0016 06 0.880
18110 10/90 MT * \ 23.74 88 125 51 114 17 85.5 1 30 12 0111010M 0016 07 1.704
18 150 10/90 MT * \ 45.00 120 165 68 154 23 85.0 1 30 12 0115010 M 001608 3.158
18 250 20/90 MT * \ 122.60 223 270 121 254 23 85.0 1 33 15 0125020 001809 10.322

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon; BA= schmutzabweisender Biond

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.
mm g _ ke
254 4536 ~ 0.4536

Umwandlungsverhaltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; inch = ; pounds =

1.147



RECHTECKIGE SAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS UND
SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG

Diese Sauggreifer sind echte mobile Spannsysteme.

Sie bestehen aus:

- Eine robuste Aluminiumhalterung mit einer groen Oberflache an der Basis, die
von einer Dichtung begrenzt wird, die dazu dient, ihn am Tisch zu befestigen.

- Ein standardmanRig rechteckiger flacher Sauggreifer, der kalt am oberen Teil der
Halterung montiert ist, zur Aufnahme der zu haltenden Last.

- Ein Kugelverschluss, der die Eigenschaft hat, sich zu 6ffnen und so ein Vakuum
im Saugnapf zu erzeugen, nur dann, wenn die zu haltende Last ihn aktiviert.

- Zwei Schnellkupplungen fir den Vakuumanschluss.

Ein Kugelverschluss, der die Eigenschaft hat, sich zu 6ffnen und so ein Vakuum

im Saugnapf zu erzeugen, nur dann, wenn die zu haltende Last ihn aktiviert.

Das Abfangen des Vakuums zum Greifen und Losen des Tragers von der

Auflageflache sowie zum Greifen und Losen der Last kann mit Dreiwege-

Vakuumventilen oder Magnetventilen erfolgen.

Alle Sauggreifer mit selbstverriegelnder Halterung dieser und der anderen Serie,

mit der Greifflache auf gleicher Hohe, konnen gleichzeitig verwendet werden, auch

wenn sie von unterschiedlicher Art und GroRe sind.

Hinweis: Mit Code 28 statt 18 sind sie mit dem rechten Halter fiir die mechanische

Befestigung erhaltlich.

3D-Zeichnungen sind auf der Website www.vuototecnica.net verfiighar

H ‘L G
ERSATZTEILSAUGGREIFER
Art Starke Volumen A B E F G H L M N 0 P Q Gewicht
: kg cm? g

014075* 6.7 9.2 64 29 3 75 6.5 16.0 75 40 59 24 54 19 15.6
0112090 * 24.0 429 107 78 3 75 75 175 117 87 102 73 97 68 38.8
01150 75 * 25.0 435 137 62 3 75 75 16.5 147 72 132 57 127 52 41.2
01 300 80 * 60.0 1176 288 68 3 75 75 175 297 77 284 64 278 58 80.0
01 300 150 * 1130 2685 288 138 3 75 75 175 297 147 284 134 278 128 90.0

*Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon; BA= schmutzabweisender Biond
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SAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS UND SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG
Art Staike A B C€C D E F G | L M N 0 P Q R Sauggreifer 0-Ring Gewicht
" kg Art. Art. kg

86.5 265 370 21.0 150 30 17 014075 001609 0.570
855 490 510 350 350 30 12 0112090 0016170 1.898
865 570 435 275 275 30 12 0115075 001610 1.924
1830080/90MT* 600 80 300 90 310 175 284 925 865 1400 470 310 310 33 15 0130080 001810 4.632
18300 150/90 MT* 113.0 150 300 160 310 175 284 925 865 1400 830 670 670 33 15 01300150 001811 9.534

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= lbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon; BA= schmutzabweisender Biond

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.

) S e MM nds= 9 -k
Umwandlungsverhéltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; inch = —e i pounds = oo =~ 453

18 40 75/90 MT * 6.7 41 76 48 83 160 55 920
1812090/90 MT* 240 90 120 98 128 175 102 925
18150 75/90 MT* 250 75 150 83 144 165 130 925

[ NG
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EINBAUSAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS
UND HOHER SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG

Auch diese Sauggreifer sind echte mobile Spannsysteme; sie unterscheiden sich von den

zuvor beschriebenen durch ihre auBergewdhnliche Hohe. Sie bestehen aus:

- Eine robuste und hohe Aluminiumhalterung mit einer groen Oberflache an der Basis, die
von einer Dichtung begrenzt wird, die dazu dient, ihn am Tisch zu befestigen.

- Ein standardmaBig runder flacher Sauggreifer, der kalt am oberen Teil der Halterung
montiert ist, zur Aufnahme der zu haltenden Last.

- Ein Kugelverschluss, der die Eigenschaft hat, sich zu 6ffnen und so ein Vakuum im
Saugnapf zu erzeugen, nur dann, wenn die zu haltende Last ihn aktiviert.

- Zwei Schnellkupplungen fiir den Vakuumanschluss.

Ein Kugelverschluss, der die Eigenschaft hat, sich zu 6ffnen und so ein Vakuum im

Saugnapf zu erzeugen, nur dann, wenn die zu haltende Last ihn aktiviert.

Das Abfangen des Vakuums zum Greifen und Losen des Tragers von der Auflageflache

sowie zum Greifen und Losen der Last kann mit Dreiwege-Vakuumventilen oder

Magnetventilen erfolgen.

Alle Sauggreifer mit selbstverriegelnder Halterung dieser und der anderen Serie, mit der

Greifflache auf gleicher Hohe, konnen gleichzeitig verwendet werden, auch wenn sie von

unterschiedlicher Art und GroRe sind.

Hinweis: Mit Code 28 statt 18 sind sie mit dem rechten Halter fiir die mechanische

3D-Zeichnungen sind auf der Website www.vuototecnica.net verfiighar

Befestigung erhéltlich. 1
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Art ‘ Starke Volumen A B C D E F H N Gewicht
. kg cm? 0 1] 1] g 0 g
0111010 M * ‘ 23.74 249 96 91 87 114 3 8 17 80 40.1
01150 10 M * ‘ 45.00 5.7 133 125 118 154 4 11 23 7 98.3
01 250 20 * ‘ 122.60 200.0 235 227 220 254 4 11 23 220 188.6

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon; BA= schmutzabweisender Biond
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SAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS UND HOHER SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG

Art ‘ Starke A B C D E F | L M Sauggreifer 0-Ring Gewicht
: kg [} [} [} Art. Art. kg
18110 10/160 MT * 24.0 88 125 51 114 17 30 1 1855 12 0111010M 001607 2.986

18250 20/160 MT*  122.6 223 270 121 254 23 33 1 1665 16 01250 20 001809 12.634

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= lbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon; BA= schmutzabweisender Biond

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.

i S e MM .9 .k
Umwandlungsverhéltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; inch = —e i pounds = oo =~ 453

18 150 10/160 MT * ‘ 45.0 120 165 68 154 23 30 1 1865 12 0115010M 001608 5.042

1.149
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1.150

RECHTECKIGE SAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS UND
HOHER SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG

Auch diese Sauggreifer sind echte mobile Spannsysteme; sie unterscheiden sich von

den zuvor beschriebenen durch ihre aufergewdhnliche Hohe.

Sie bestehen aus:

- Eine robuste und hohe Aluminiumhalterung mit einer groBen Oberflache an der Basis,
die von einer Dichtung begrenzt wird, die dazu dient, ihn am Tisch zu befestigen.

- Ein standardmaBig rechteckiger flacher Sauggreifer, der kalt am oberen Teil der
Halterung montiert ist, zur Aufnahme der zu haltenden Last.

- Ein Kugelverschluss, der die Eigenschaft hat, sich zu 6ffnen und so ein Vakuum im
Saugnapf zu erzeugen, nur dann, wenn die zu haltende Last ihn aktiviert.

- Zwei Schnellkupplungen fiir den Vakuumanschluss.

Ein Kugelverschluss, der die Eigenschaft hat, sich zu 6ffnen und so ein Vakuum im

Saugnapf zu erzeugen, nur dann, wenn die zu haltende Last ihn aktiviert.

Das Abfangen des Vakuums zum Greifen und Losen des Tragers von der Auflageflache

sowie zum Greifen und Losen der Last kann mit Dreiwege-Vakuumventilen oder

Magnetventilen erfolgen.

Alle Sauggreifer mit selbstverriegelnder Halterung dieser und der anderen Serie, mit der

Greifflache auf gleicher Hohe, kdnnen gleichzeitig verwendet werden, auch wenn sie von

unterschiedlicher Art und GroRe sind.

Hinweis: Mit Code 28 statt 18 sind sie mit dem rechten Halter fiir die mechanische

Befestigung erhaltlich.
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Art ‘ Stirke Volumen A B E F G H L M N 0 P Q Gewicht
. kg cm? g

0112090 * \ 24.0 429 107 78 3 75 75 175 117 87 102 73 97 68 38.8
01150 75 * ‘ 25.0 435 137 62 3 75 75 16.5 147 72 132 57 127 52 41.2
01 300 80 * \ 60.0 1176 288 68 3 75 75 175 297 7 284 64 278 58 80.0
01 300 150 * \ 1130 2685 288 138 3 75 75 175 297 147 284 134 278 128 90.0

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= 6lbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon; BA= schmutzabweisender Biond
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SAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS UND HOHER SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG

Art ‘Stﬁrke A B c D E F G H M N 0 P Sauggreifer 0-Ring Gewicht
. kg Art. Art. kg

18 120 90/160 MT * ‘ 24.0 90 1200 98 128 175 102 12 30 49 51.0 350 350 0112090 001610 3.450
18 150 75/160 MT * ‘ 25.0 75 150 83 144 165 130 12 30 57 435 275 275 0115075 001610 3.262
18 300 80/160 MT * ‘ 60.0 80 300 90 310 175 284 15 33 140 470 31.0 31.0 0130080 001810 7.906
18 300 150/160 MT * ! 113.0 150 300 160 310 175 284 15 33 140 830 67.0 67.0 01300150 001811 13.110

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= lbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon; BA= schmutzabweisender Biond

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.
9 .k

— B ) Coooomm . .
Umwandlungsverhaltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; |nch-—25.4 ; pounds 1536 - 0453



EINBAUSAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS
UND SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG, FUR GLAS

Die Anforderung der Hersteller von Glashearbeitungszentren nach immer praziseren
und sichereren Spannsystemen hat uns veranlasst, diese neue Sauggreifer-Serie zu
entwickeln und herzustellen.

Neben der Greifsicherheit, die durch die spezielle Form des speziell entwickelten

Sauggreifers gewahrleistet wird, zeichnet er sich durch eine hohe Prazision in der Hohe

aus, deren Nennhohe innerhalb einer Toleranz von nur fiinf Hundertstel Millimetern liegt.

Sie bestehen aus:

- Eine robuste Aluminiumhalterung mit einer groen Oberflache an der Basis, die von
einer Dichtung begrenzt wird, die dazu dient, ihn am Tisch zu befestigen.

- Ein runder Flacher Sauggreifer, der auf seinen Metallhalterung vulkanisiert und mit
Schrauben auf der Oberseite der Halterung befestigt ist, um die zu haltende Last zu
halten.

- Ein Kugelverschluss, der die Eigenschaft hat, sich zu 6ffnen und so ein Vakuum im
Saugnapf zu erzeugen, nur dann, wenn die zu haltende Last ihn aktiviert.

- Zwei Schnellkupplungen fiir den Vakuumanschluss.

Das Abfangen des Vakuums zum Greifen und Losen der Halterung von der

Auflageflache sowie zum Greifen und Losen der Last kann mit

Dreiwege-Vakuumventilen oder Magnetventilen erfolgen.

3D-Zeichnungen sind auf der Website www.vuototecnica.net verfiighar
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ERSATZTEILSAUGGREIFER

Art ‘ Starke  Volumen A B C D E F H M Material Gewicht
. \ kg cm? 1] Y] 1] 1] 1] Halterung g
086511A 6.7 5.5 50 40 20.5 65 10 15 17.5 29.5 Stahl 90
Mischung: A= dlbestandiger Gummi
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SAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS UND SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG

Art ‘ Starke A B C D E F G H | L M N  Sauggreifer 0-Ring Gewicht
. kg g 0 1] Art. Art. kg

6.7 70 98 45 65 175 30 925 90 1 75 12 50  08651TA 0016 06 1.090

186511/90 A

Mischung: A= dlbestandiger Gummi

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.

_ S inche MM nds= 9 -k
Umwandlungsverhaltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; inch = %54 ; pounds 4536 - 04536 1151
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RECHTECKIGE SAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS UND
SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG, FUR GLAS

Die Anforderung der Hersteller von Glasbearbeitungszentren nach immer praziseren
und sichereren Spannsystemen hat uns veranlasst, diese neue Sauggreifer-Serie zu
entwickeln und herzustellen.

Neben der Greifsicherheit, die durch die spezielle Form des speziell entwickelten

Sauggreifers gewahrleistet wird, zeichnet er sich durch eine hohe Prazision in der Hohe

aus, deren Nennhohe innerhalb einer Toleranz von nur fiinf Hundertstel Millimetern liegt.

Sie bestehen aus:

- Eine robuste Aluminiumhalterung mit einer groBen Oberflache an der Basis, die von
einer Dichtung begrenzt wird, die dazu dient, ihn am Tisch zu befestigen.

- Ein rechteckiger flacher Sauggreifer, der auf seinen Metallhalterung vulkanisiert und
mit Schrauben auf der Oberseite der Halterung befestigt ist, um die zu haltende Last zu
halten.

- Ein Kugelverschluss, der die Eigenschaft hat, sich zu 6ffnen und so ein Vakuum im
Saugnapf zu erzeugen, nur dann, wenn die zu haltende Last ihn aktiviert.

- Zwei Schnellkupplungen fiir den Vakuumanschluss.

Das Abfangen des Vakuums zum Greifen und Losen der Halterung von der

Auflageflache sowie zum Greifen und Losen der Last kann mit

Dreiwege-Vakuumventilen oder Magnetventilen erfolgen.

Nr. 2 Sitze zv 120° fijr
Schrauben TCCE M4
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ERSATZTEILSAUGGREIFER
‘ Starke  Volumen A B D E F H L M N P Q Material Gewicht

Art. ‘ kg cm? g Halterung g
|
085075A \ 75 6.1 60 35205 10 15 175 75 50 395 50 25 Stahl 92
|
Mischung: A= dlbestandiger Gummi
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SAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS UND SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG
Art ‘ Starke A B C D E G 1 L P Q Sauggreifer 0-Ring Gewicht
. kg Art. Art. kg
18 50 75/90 A 7.5 50 75 65 95 1 925 41 75 21 175 085075A 0016 06 0.762

Mischung: A= dlbestandiger Gummi

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.
mm g _ ke
254 4536 ~ 0.4536

Umwandlungsverhaltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; inch = ; pounds =



EINBAUSAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS, .
SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG UND ENTRIEGELUNGSTASTE FUR GLAS

Die Anforderung der Hersteller von Glasbearbeitungszentren nach
immer praziseren und sichereren Spannsystemen hat uns veranlasst,
diese neue Sauggreifer-Serie zu entwickeln und herzustellen.

Neben der Greifsicherheit, die durch die spezielle Form des speziell

entwickelten Sauggreifers gewahrleistet wird, zeichnet er sich durch

eine hohe Prazision in der Hohe aus, deren Nennhohe innerhalb einer

Toleranz von nur fiinf Hundertstel Millimetern liegt.

Sie bestehen aus:

- Eine robuste, eloxierte Aluminiumhalterung mit einer groen
Oberflache an der Basis, die von einer Dichtung begrenzt wird, die
dazu dient, ihn am Tisch zu befestigen.

- Ein runder Flacher Sauggreifer, der auf seinen Metallhalterung
vulkanisiert und mit Schrauben auf der Oberseite der Halterung
befestigt ist, um die zu haltende Last zu halten.

- Ein Kugelverschluss, der die Eigenschaft hat, sich zu 6ffnen und
so ein Vakuum im Saugnapf zu erzeugen, nur dann, wenn die zu
haltende Last ihn aktiviert.

- Eine Entriegelungstaste gestattet die Positionierung der Halterung
auch bei eingeschaltetem Vakuum

- Zwei Schnellkupplungen fiir den Vakuumanschluss.

Das Abfangen des Vakuums zum Greifen und Losen der Halterung

von der Auflageflache sowie zum Greifen und Losen der Last kann mit

Dreiwege-Vakuumventilen oder Magnetventilen erfolgen.

3D-Zeichnungen sind auf der Website www.vuototecnica.net verfiighar
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A
ERSATZTEILSAUGGREIFER
Art ‘ Starke  Volumen A B C D E F H M Material Gewicht
. - kg cm? 7] 7] 1] U] 1] Halterung g
|
088511 A ‘ 12 77 70 60 40.5 85 10 15 17.5 49.5 Stahl 92
|
Mischung: A= dlbestandiger Gummi
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SAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS UND SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG UND ENTRIEGELUNGSTASTE

Art ‘ Starke A B © D G 1 L Sauggreifer 0-Ring Gewicht
. kg 1] 1] 0 Art. Art. kg
218511/90 A 12.0 70 98 42 85 925 1 75 088511 A 0016 06 1.090

Mischung: A= dlbestandiger Gummi

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.
mm g _ ke

254 4536 ~ 0.4536

Umwandlungsverhaltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; inch = ; pounds =

1.153



3D-Zeichnungen sind auf der Website www.vuototecnica.net verfiighar

1.154

RUNDE EINBAUSAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS, .
SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG UND ENTRIEGELUNGSTASTE FUR GLAS
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Nr. 4 Sitze zu 90° fir Schrauben TCCE M6
B
A
ERSATZTEILSAUGGREIFER
Art Starke  Volumen A B c D E F H M Material Gewicht
: kg cm? 1] 1) 1) 1) [} Halterung kg
0815011 A 42.7 471 139 130 41.0 150 10 15 175 115.0 Stahl 1.0
Mischung: A= dlbestandiger Gummi
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SAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS UND SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG UND ENTRIEGELUNGSTASTE

Art Starke A B C D G | L M Sauggreifer 0-Ring Gewicht
: kg [} @ 7 Art. Art. kg
2115011/90 A 427 129 165 73 150 925 1 75 15 0815011 A 0016 08 3938

Mischung: A= dlbesténdiger Gummi

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.
mm g _ ke

254 4536 ~ 0.4536

Umwandlungsverhaltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; inch = ; pounds =



EINBAUSAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS,
SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG UND ENTRIEGELUNGSTASTE

Diese Sauggreifer sind echte mobile Spannsysteme.

Sie bestehen aus:

- Eine robuste, eloxierte Aluminiumhalterung mit einer groBen Oberflache an der
Basis, die von einer Dichtung begrenzt wird, die dazu dient, ihn am Tisch zu
befestigen.

- Ein standardmaBig runder flacher Sauggreifer, der kalt am oberen Teil der
Halterung montiert ist, zur Aufnahme der zu haltenden Last.

- Ein Kugelverschluss, der die Eigenschaft hat, sich zu 6ffnen und so ein Vakuum
im Saugnapf zu erzeugen, nur dann, wenn die zu haltende Last ihn aktiviert.

- Eine Entriegelungstaste gestattet die Positionierung der Halterung auch bei
eingeschaltetem Vakuum

- Zwei Schnellkupplungen fiir den Vakuumanschluss.

Das Abfangen des Vakuums zum Greifen und Losen des Tragers von der

Auflageflache sowie zum Greifen und Losen der Last kann mit Dreiwege-

Vakuumventilen oder Magnetventilen erfolgen.

Alle Sauggreifer mit selbstverriegelnder Halterung dieser und der anderen Serie,

mit der Greifflache auf gleicher Hohe, kdnnen gleichzeitig verwendet werden,

auch wenn sie von unterschiedlicher Art und GroBe sind.

H
A
ERSATZTEILSAUGGREIFER
Art Starke Volumen A B c D E F
; kg cm? [} [} %} 7
0111010 M * 23.74 249 96 91 87 114 3 8
01150 10 M * 45.00 75.7 133 125 118 154 4 11

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon

Sauggreifer
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SAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS, SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG UND ENTRIEGELUNGSTASTE
Starke A B c D E G H L M Sauggreifer

2111010 * 24 88 125 58 114 17 56.0 545 50.0 10 0111010M
2115010 * 45 120 165 76 154 23 575 545 495 28 01150 10M

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbesténdiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon

H N

?
17 80
23 17

0-Ring
Art.

001607
001608

3D-Zeichnungen sind auf der Website www.vuototecnica.net verfiighar

Gewicht

40.1
98.3

Gewicht
kg

1.148
2.042

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.

9 __ ke
4536  0.4536

mm
254

Umwandlungsverhaltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; inch = ; pounds =

1.155



3D-Zeichnungen sind auf der Website www.vuototecnica.net verfiighar

RECHTECKIGE SAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS,
SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG UND ENTRIEGELUNGSTASTE

Diese Sauggreifer sind echte mobile Spannsysteme.

Sie bestehen aus:

- Eine robuste, eloxierte Aluminiumhalterung mit einer groBen Oberflache
an der Basis, die von einer Dichtung begrenzt wird, die dazu dient, ihn am
Tisch zu befestigen.

- Ein standardmaBig rechteckiger flacher Sauggreifer, der kalt am oberen
Teil der Halterung montiert ist, zur Aufnahme der zu haltenden Last.

- Ein Kugelverschluss, der die Eigenschaft hat, sich zu 6ffnen und so ein
Vakuum im Saugnapf zu erzeugen, nur dann, wenn die zu haltende Last
ihn aktiviert.

- Eine Entriegelungstaste gestattet die Positionierung der Halterung auch
bei eingeschaltetem Vakuum

- Zwei Schnellkupplungen fiir den Vakuumanschluss.

Das Abfangen des Vakuums zum Greifen und Losen des Tragers von der

Auflageflache sowie zum Greifen und Losen der Last kann mit Dreiwege-

Vakuumventilen oder Magnetventilen erfolgen.

Alle Sauggreifer mit selbstverriegelnder Halterung dieser und der anderen

Serie, mit der Greifflache auf gleicher Hohe, knnen gleichzeitig verwendet

werden, auch wenn sie von unterschiedlicher Art und GroRe sind.
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ERSATZTEILSAUGGREIFER
Art ‘ Starke Volumen A B E F G H L M N 0
: kg cm?
014075* \ 6.7 9.2 64 29 3 75 6.5 16.0 75 40 59 24
* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon
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SAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS, SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG UND ENTRIEGELUNGSTASTE
Sauggreifer

Art } Stékiake A B c G H L M
214075PL* 67 M 55 7 565 545 51 455
214075/84PL* 67 M 55 7 85 840 81 455
214075PP* 67 M 55 25 565 545 51 455
214075/84PP* 67 M 55 25 865 840 81 455

12
12
45
45

Art.

014075
014075
014075
014075

0-Ring
Art.
0016 09
001609
001609
001609

Gewicht
g

15.6

Gewicht
kg
0.460
0.702
0.460
0.702

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbestandiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.
mm g _ ke

inch = 5574 1536 04536

Umwandlungsverhaltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; ; pounds =

1.156



RECHTECKIGE SAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS,
SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG UND ENTRIEGELUNGSTASTE

3D-Zeichnungen sind auf der Website www.vuototecnica.net verfiighar

ERSATZTEILSAUGGREIFER
Stiarke  Volumen A B E F G H L M N 0 P Q Gewicht

Art. kg it g
01120 90 * 24.0 42.9 107 78 3 75 75 175 117 87 102 73 97 68 388
01150 75 * 25.0 435 137 62 3 75 75 165 147 72 132 57 127 52 41.2

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbesténdiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon
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SAUGGREIFER MIT KUGELVERSCHLUSS, SELBSTVERRIEGELNDER HALTERUNG UND ENTRIEGELUNGSTASTE
Starke A B c D F G H L M N 0 P Q T Sauggreifer 0-Ring Gewicht

i kg Art. Art. kg
2112090 * 24 90 120 56 102 175 570 545 50 98 128 70 24 25 49 0112090 001610 1.320
2115075 * 25 75 120 48 130 165 570 545 50 83 144 55 25 32 57 0115075 001610 1.236

21150 75/84 * 25 75 150 48 130 165 865 840 80 83 144 55 25 32 57 0115075 001610 1.924

* Den Code mit der Angabe der Mischung vervollstandigen: A= dlbesténdiger Gummi; N= Naturkautschuk; S= Silikon

Hinweis: Die in der Tabelle angegebene Sauggreiferkraft entspricht 1/3 des Wertes der theoretischen Kraft, berechnet bei einem Vakuumniveau von -75 KPa und einem Sicherheitskoeffizienten 3.
g kg

- B ) Coooomm B B
Umwandlungsverhaltnis: N (Newton) = Kg x 9.81 (Schwerkraft) ; inch = %4 ; pounds = 1536 - 04536

1.157



